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Presentacion

Los robots empleados en la limpieza doméstica poseen excelentes sistemas de
navegacion para permitir su movilidad. Mediante estos procedimientos, se trazan
rutas de desplazamiento para evitar los obstaculos y garantizar un adecuado
funcionamiento. Gracias a esto, alcanzan una elevada autonomia y pueden realizar
actividades al mismo nivel que los seres humanos. Dada su relevancia, los fabricantes
de robots solicitan especialistas en el disefio y la creacion de sus sistemas de
navegacion. Esta titulacion te brindara las técnicas mas actualizadas en esta materia
para impulsar tu acceso a estas compafiias. Durante este programa académico,
dominaras los algoritmos que permiten la movilidad eficiente de un robot. Asimismo,
identificaras los sensores utilizados en la localizacién y el mapeo simultaneo.
Ademas, la metodologia 100% en linea te posibilitara la compatibilizacion de este
excelente aprendizaje con tu propia vida personal.

La Especializacion Profesional en Sistemas
de Navegacion de Robots te capacitara
para dominar los algoritmos que posibilitan
la movilidad efectiva de un robot”




Presentacion | 05 teCh

Los innumerables avances tecnologicos recientes han permitido la implantacion
paulatina de los robots en sectores como la industria o la educacion. Dada esta
popularizacion, los sistemas de navegacion deben ser perfeccionados para permitir una
ejecucion de movimientos realista y efectiva. De esto dependera su utilizacion por parte
de las empresas. Por ello, los especialistas en navegacion son altamente demandados
en el mundo de la robotica.

Ante esta situacion, TECH ha iniciado la Especializacion Profesional en Sistemas de
Navegacion de Robots, con el objetivo de posibilitar tu acceso a este mercado de
trabajo. Asi, a lo largo de este programa, analizaras el funcionamiento de los distintos
elementos que componen la teoria de decision de un robot. De igual forma, identificaras
las ventajas y los inconvenientes de las diferentes técnicas de planificacion o
ahondaras en la estructuracion de un SLAM.

Este programa académico se imparte con una metodologia 100% online, lo que te
permitira gestionar a tu antojo tu propio tiempo para optimizar tu aprendizaje. Ademas,
dispondras de materiales didacticos accesibles en formatos como el video explicativo o
las lecturas complementarias. Con esto, la intencion de TECH es brindar una ensefianza
basada en los requerimientos individualizados de sus alumnos.

Con esta titulacion, identificaras
los aspectos positivos y negativos
de las diferentes técnicas
existentes de planificacion de
movimientos en robotica”
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Requisitos de acceso

Esta titulacion no exige ningun requisito de acceso previo al alumno. Esto quiere decir
que, para inscribirse y completar el programa, no es necesario haber realizado ningun
estudio de forma previa, ni resulta obligatorio cumplir ninguna otra clase de criterio
preliminar. Esto te permitird matricularte y comenzar a aprender de forma inmediata,
y sin los complejos tramites exigidos por otras instituciones académicas.

Gracias a este acceso inmediato conseguiras potenciar y poner al dia tus
conocimientos de un modo cémodo y practico. Lo que te posicionara facilmente en
un mercado laboral altamente demandado y sin tener que dedicar cientos de horas a
estudiar formacion reglada previa.

Por todo ello, este programa se presenta como una gran oportunidad para mejorar
tus perspectivas de crecimiento profesional de forma rapida y eficiente. Todo esto, a
través de un itinerario académico 100% online y con la garantia de calidad, prestigio y
empleabilidad de TECH Formacion Profesional.

TECH te permite acceso inmediato a esta
titulacion, sin requerimientos previos

de ingreso ni complejos tramites para
matricularte y completar el programa”
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Las ventajas de cursar este programa sin necesidad de cumplir requisitos de acceso
previo son:

Podras matricularte inmediatamente y comenzar a estudiar cuando
quieras. A tu ritmo y sin esperas

Tendras acceso a un programa de alto valor curricular, donde
podras adquirir las habilidades profesionales mas demandadas
en la actualidad de un modo practico

Mejoraras tus perspectivas laborales en tan solo unas semanas

Tendras acceso a los recursos didacticos multimedia mas
avanzados del mercado educativo

Te prepararas para responder a las necesidades actuales del
mercado profesional aprendiendo mediante un formato 100% online

Obtendras una titulacion de TECH, una institucion académica de
referencia a nivel internacional

060060066
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Salidas profesionales

A'lo largo de la ultima década, la robdtica ha experimentado un crecimiento exponencial
gue le ha convertido en una tecnologia instaurada en la sociedad. Por ello, los clientes

y las empresas son cada vez mas exigentes con estos productos. Debido a esto,
solicitan robots autébnomos dotados de una gran movilidad y con un sistema de guiado
eficaz para sustituir algunas tareas humanas. Por estos motivos, TECH ha creado este
programa académico, con la intencion de incrementar tus destrezas en navegacion
robdtica para posibilitar tu acceso a un mercado de trabajo emergente.

Esta Especializacion Profesional
incrementara tus oportunidades
de acceder a un puesto de trabajo
como disenador de Sistemas de
Navegacion de Robots”
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Esta titulacion, en definitiva, te convertira en un gran especialista preparado para
trabajar en alguno de los siguientes puestos:

+ Técnico en Navegacion Robdtica

+ Disefiador de Navegacion Robdtica

+ Disefiador de Robots

+ Modelador de Robots

+ Especialista en Algoritmos de Planificacion de Robots

+ Especialista en Procesamiento y Analisis de imagenes para Robots

+ Especialista en Navegacion SLAM
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¢ Qué seré capaz de hacer al
finalizar la Especializacion
Profesional?

Una vez hayas finalizado esta Especializacion Profesional, quedaras completamente
habilitado para dominar las técnicas mas avanzadas para el disefio y la construccion
de sistemas de navegacion en robdtica. De la misma manera, analizaras las estrategias
mas eficientes en procesamiento y analisis de imagenes en robots.

Dominar el lenguaje de modelado de robots URDF

Modelar y simular robots manipuladores, robots maviles
terrestres o robots moviles aéreos

Analizar la complejidad de planificacion de movimientos
en robdtica

Desarrollar técnicas para la modelizacion del entorno

02,
@
o4
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la Especializacion Profesional?

Analizar los algoritmos centralizados y distribuidos
para la coordinacion de robots

Identificar los distintos elementos en la teoria de decision

Determinar las técnicas que permiten extraer informacion
a partir de datos de sensores

Identificar los sensores basicos utilizados en la Localizacién
y Mapeo Simultéaneo (SLAM visual)
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Direccion del curso

Para preservar la excelencia académica que caracteriza a las titulaciones de TECH, esta
Especializacion Profesional dispone de un cuadro docente constituido por especialistas
en la ingenieria de sistemas. Estos expertos son los propios encargados de elaborar
los materiales didacticos a los que accederas en esta titulacion. Por este motivo, todos
los contenidos que te ofreceran estaran completamente adaptados a las ultimas
novedades en este sector.

Los docentes que imparten esta
titulacion poseen una amplia experiencia
en la ingenieria de sistemas, por lo que
te ofreceran sus conocimientos con
aplicabilidad en tu vida profesional”
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Cuadro docente

Dr.

*

*

*

ifiigo Blasco, Pablo

Ingeniero de Software en PlainConcepts

Fundador de Intelligent Behavior Robots

Ingeniero de Robdtica en el Centro Avanzado de Tecnologias Aeroespaciales CATEC
Desarrollador y consultor en Syderis

Doctorado en Ingenieria Informética Industrial en la Universidad de Sevilla
Licenciado en Ingenierfa Informatica en la Universidad de Sevilla

Master en Ingenieria y Tecnologia del Software

Dr. Alejo Teissiére, David

Ingeniero de Telecomunicaciones con especialidad en Robdtica

Investigador Posdoctoral en los Proyectos Europeos SIAR y NIx ATEX en la Universidad
Pablo de Olavide

Desarrollador de Sistemas en Aertec

Doctor en Automatica, Robdtica y Telematica en la Universidad de Sevilla

Graduado en Ingenieria superior de Telecomunicacion de la Universidad de Sevilla
Master en Automatica, Robdtica y Telematica de la Universidad de Sevilla
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Dr. Caballero Benitez, Fernando

+ Investigador en el proyecto europeo COMETS, AWARE, ARCAS y SIAR

+ Licenciado en Ingenieria de Telecomunicaciones en la Universidad de Sevilla
+ Doctorado en Ingenieria de Telecomunicaciones en la Universidad de Sevilla
Profesor Titular del Area de Ingenieria de Sistemas y Automética de la
Universidad de Sevilla

Editor asociado de la revista Robotics and Automation Letters

*

*

TECH ha seleccionado cuidadosamente
al equipo docente de este programa para
que puedas aprender de los mejores
especialistas de la actualidad”
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Plan de formacion

Esta Especializacion Profesional dispone de un temario conformado por 4
modulos con los que asimilaras las estrategias mas eficientes para el disefioy
la construccion de Sistemas de Navegacion de Robots. Asimismo, durante la
duracion de este programa accederas a un extenso material didactico presente
en diversos soportes interactivos y textuales. Gracias a ello, obtendras un
aprendizaje completamente adaptado a tus requerimientos estudiantiles.

Esta titulacion se imparte en una
modalidad 100% en linea, lo que te
permitira optimizar tu aprendizaje
sobre Sistemas de Navegacion de
Robots desde cualquier lugar”
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Méddulo 1. Robética. Diseio y modelado de robots Médulo 3. Técnicas de vision en roboética: procesamiento y analisis

1.1.  Robdtica e Industria 4.0 de imagenes

1.2 Arquitecturas hardware y software de Robots 3.1.  LaVision por Computador

1.3, Modelado matematico de Robots 3.2, Sensores Opticos para la Robdtica

1.4.  Cinematica y dinamica de Robots 3.3, Adquisicion de iméagenes |

1.5, Modelado de Robots y simulacion 3.4, Geometria de las imagenes

1.6.  Robots Manipuladores 3.5, Herramientas matematicas

1.7. Robots Moviles Terrestres 3.6.  Preprocesamiento de imagenes

1.8.  Robots Moviles Aéreos 3.7.  Segmentacion de imagenes

1.9. Robots Moviles Acuaticos 3.8.  Deteccion de Caracteristicas en la Imagen
1.10. Robots Bioinspirados 3.9. Control basado en vision

p . . e 3.10. Localizacion basada en Vision Artificial
Médulo 2. Algoritmos de planificacién en robots

Médulo 4. SLAM visual. Localizacion de robots y mapeo simultaneo

2.1. Algoritmos de planificacion clasicos

2.2.  Elproblema de Planificacién de Trayectorias en Robots Méviles mediante técnicas de vision artificial
2.3.  Planificacion en Sistemas Roboticos de Alta Dimensionalidad 4.1, Localizacion y Mapeo Simultaneo (SLAM)
2.4.  Planificacion por Muestreo Optima 42.  Geometria Proyectiva

2.5.  Implementacion Real de un Sistema de Planificacion de Movimientos 43.  Filtros Gaussianos

2.6.  Coordinacion en sistemas multirrobot I: Sistema centralizado 4.4, Estéreo EKF-SLAM

2.7.  Coordinacion en sistemas multirrobot |I: Enfoques distribuidos | 45.  Monocular EKF-SLAM

2.8.  Coordinacion en Sistemas Multirrobot I1I: Enfoques distribuidos |l 46. Deteccidon de Cierres de Bucle

2.9. Teoria de planificacion por Decision 47.  Graph-SLAM

2.10. Sistemas de Planificacion de Aprendizaje por Refuerzo 4.8, Direct Visual SLAM

49, Visual Inertial SLAM
4.10. Otras tecnologias de SLAM
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Metodologia

Nuestra institucion es la primera en el mundo que combina la
metodologia de los case studies con un sistema de aprendizaje 100%
online basado en la reiteracion, que combina elementos didacticos
diferentes en cada leccion.

Potenciamos los case studies con el mejor método de ensefianza
100% online: el Relearning.

TECH pone a tu disposicion un método
de aprendizaje que ha revolucionado

la Formacion Profesional y con el que
mejoraras tus perspectivas de futuro de
forma inmediata.

En TECH aprenderas con una metodologia vanguardista concebida learning
para capacitar a los profesionales del futuro. Este método, a la from atn
exper

vanguardia pedagogica mundial, se denomina Relearning.

Nuestra institucion es la Unica en habla hispana licenciada para
emplear este exitoso método. En 2019 conseguimos mejorar los
niveles de satisfaccion global de nuestros alumnos (calidad docente,
calidad de los materiales, estructura del curso, objetivos...) con respecto
a los indicadores del mejor centro educativo online en espafiol.
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Esta titulacion de TECH es un programa intensivo que te prepara para afrontar
todos los retos en esta area, tanto en el ambito nacional como internacional.
Tenemos el compromiso de favorecer tu crecimiento personal y profesional, la
mejor forma de caminar hacia el éxito, por eso en TECH utilizaras los case studies,
la metodologia de ensefianza mas avanzada y eficaz del mercado educativo.

El método del caso ha sido el sistema de aprendizaje mas utilizado por las mejores
escuelas de negocios del mundo desde que éstas existen. Desarrollado en 1912 para
que los estudiantes de Derecho no solo aprendiesen las leyes a base de contenidos
tedricos, el método del caso consistio en presentarles situaciones complejas reales

para que tomasen decisiones y emitiesen juicios de valor fundamentados sobre
como resolverlas.

Ante una determinada situacion, ;qué harias tU? Esta es la pregunta a la que te
enfrentamos en el método del caso, un método de aprendizaje orientado a la accion.
A lo largo del curso, te enfrentaras a multiples casos reales. Deberas integrar todos
tus conocimientos, investigar, argumentar y defender tus ideas y decisiones.
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En este programa tendras acceso a los mejores materiales educativos, preparados a conciencia para ti:

Material de estudio

Todos los contenidos didacticos son creados por los especialistas que van a impartir
el curso, especificamente para él, de manera que el desarrollo didactico sea realmente
especifico y concreto.

\V4

Estos contenidos son aplicados después al formato audiovisual que creara nuestra
manera de trabajo online, con las técnicas mas novedosas que nos permiten ofrecerte
una gran calidad, en cada una de las piezas que pondremos a tu servicio.

Clases magistrales

Existe evidencia cientifica sobre la utilidad de la observacién de terceros expertos.

El denominado Learning from an expert afianza el conocimiento y el recuerdo, y
genera seguridad en nuestras futuras decisiones dificiles.

Practicas de habilidades y competencias

Realizaras actividades de desarrollo de competencias y habilidades especificas en
cada drea tematica. Practicas y dinamicas para adquirir y desarrollar las destrezas
y habilidades que un especialista precisa desarrollar en el marco de la globalizacion
que vivimos.

Lecturas complementarias

Articulos recientes, documentos de consenso, guias internacionales... En nuestra
\l/ biblioteca virtual tendras acceso a todo lo que necesitas para completar tu capacitacion.

AN
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Case Studies

Completaras una seleccion de los mejores case studies de la materia. Casos
presentados, analizados y tutorizados por los mejores especialistas del
panorama internacional.

Restmenes interactivos

Presentamos los contenidos de manera atractiva y dinamica en pildoras multimedia
que incluyen audio, videos, imagenes, esquemas y mapas conceptuales con el fin de
aflanzar el conocimiento.

Este sistema exclusivo educativo para la presentacion de contenidos multimedia fue
premiado por Microsoft como “Caso de éxito en Europa”.

Testing & Retesting

Evaluamos y reevaluamos periodicamente tu conocimiento a lo largo del programa.
Lo hacemos sobre 3 de los 4 niveles de la Piramide de Miller.




08
Titulacion

La Especializacion Profesional en Sistemas de Navegacion de Robots garantiza,
ademas de la capacitacion mas rigurosa y actualizada, el acceso a un titulo de
Especializacion Profesional expedido por TECH.

Tras la superacion de las evaluaciones, el alumno recibira por correo postal con acuse
de recibo su correspondiente Titulo de Especializacion Profesional emitido por TECH.

El titulo expedido por TECH expresara la calificacion que haya obtenido en la
Especializacion Profesional, y reunira los requisitos comunmente exigidos por las
bolsas de trabajo, oposiciones y comités evaluadores carreras profesionales.

Titulo: Especializacion Profesional en Sistemas de Navegacion de Robots
Modalidad: Online

Horas: 600

(]
t e C formacion
» profesional

Otorga el presente

DIPLOMA

con documento de identificacién n°

Por haber superado con éxito y acreditado el programa de

ESPECIALIZACION PROFESIONAL

en

Sistemas de Navegacion de Robots

Se trata de un titulo propio de esta institucion equivalente a 600 horas,
con fecha de inicio dd/mm/aaaa y fecha de finalizacién dd/mm/aaaa.

TECH es una Institucién Particular de Educacion Superior reconocida
por la Secretaria de Educacion Publica a partir del 28 de junio de 2018.

il 7

Mariola Ibafiez Dominguez
Directora

A 17 de junio de 2020
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