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Presentacion

La robotica esta presente en campos como la industria, el cuidado del hogar

o0 la educacion. Asi, se pueden ver robots inteligentes encargados de limpiar
milimétricamente una casa o responsabilizados de ensefiar a los nifos a trabajar

en equipo. Ante la popularizacion de esta tecnologia, las compafiias de creacion de
inteligencia artificial requieren personal especializado en esta materia. Por ello, TECH
ha iniciado esta titulacion, que te permitira dominar los métodos mas recientes en
robotica. Durante este programa académico, aprenderas las actualizadas técnicas de
aplicacion de IA en robots o como crear un algoritmo de planificacion en androides.
Gracias a la metodologia 100% online, incrementaras tus destrezas a tu propio ritmo
sin depender de incomodos horarios.

El Master Profesional en Robdtica

te permitira aprender las novedosas
técnicas de aplicacion de inteligencia
artificial en robots”
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Gracias a los avances tecnolégicos, la robdtica ha logrado automatizar los procesos
industriales. De este modo, las tareas peligrosas que anteriormente eran realizadas por
trabajadores son actualmente elaboradas por robots, o que supone un ahorro de costes
y tiempo para las empresas. Debido a ello, son cada vez mas numerosas las compafias
que reclaman estas herramientas. Por tanto, las oportunidades laborales para los
especialistas en robodtica son cada vez mas altas.

Ante esta circunstancia, TECH ha apostado por disefiar este Master Profesional en
Robdtica, una titulacion que te brindara las capacidades necesarias para acceder al
mercado laboral de la robdtica. A lo largo de este itinerario académico, dominaras las
ultimas técnicas de procesamiento y analisis de imagenes para robots o las destrezas
para implementar automatismos en robots industriales. De igual forma, disefaras a la
perfeccidn las herramientas de interaccion para androides.

Este programa posee una modalidad de aprendizaje 100% online, por lo que gestionaras
tu propio tiempo para alcanzar un aprendizaje a tu medida. Ademas, accederas a
materiales didacticos en diversos formatos como el video explicativo, el resumen
interactivo y las clases magistrales.

Con esta titulacion, adquiriras

las destrezas mas actualizadas

de procesamiento y analisis de
imagenes para robots interactivos”
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Requisitos de acceso

Esta titulacion no exige ningun requisito de acceso previo al alumno. Esto quiere decir
que, para inscribirse y completar el programa, no es necesario haber realizado ningun
estudio de forma previa, ni resulta obligatorio cumplir ninguna otra clase de criterio
preliminar. Esto te permitira matricularte y comenzar a aprender de forma inmediata, y
sin los complejos tramites exigidos por otras instituciones académicas.

Gracias a este acceso inmediato conseguiras potenciar y poner al dia tus
conocimientos de un modo cémodo y practico. Lo que te posicionara facilmente en
un mercado laboral altamente demandado y sin tener que dedicar cientos de horas a
estudiar formacion reglada previa.

Por todo ello, este programa se presenta como una gran oportunidad para mejorar
tus perspectivas de crecimiento profesional de forma rapida y eficiente. Todo esto, a
través de un itinerario académico 100% online y con la garantia de calidad, prestigio y
empleabilidad de TECH Formacion Profesional.

TECH te permite acceso inmediato a esta
titulacion, sin requerimientos previos

de ingreso ni complejos tramites para
matricularte y completar el programa”
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Las ventajas de cursar este programa sin necesidad de cumplir requisitos de acceso
previo son:

Podras matricularte inmediatamente y comenzar a estudiar cuando
quieras. A tu ritmo y sin esperas

Tendras acceso a un programa de alto valor curricular, donde
podras adquirir las habilidades profesionales mas demandadas
en la actualidad de un modo practico

Mejoraras tus perspectivas laborales en tan solo unas semanas

Tendras acceso a los recursos didacticos multimedia mas
avanzados del mercado educativo

Te prepararas para responder a las necesidades actuales del
mercado profesional aprendiendo mediante un formato 100% online

Obtendras una titulacion de TECH, una institucion académica de
referencia a nivel internacional

060060066
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Salidas profesionales

La robdtica ha logrado afianzarse en numerosos procesos productivos de las empresas
de distintos ambitos. Por tanto, se trata de una disciplina en auge y reclamada por las
compaiias. Es por ello que los expertos en el disefo, la creacion y el mantenimiento

de esta tecnologia poseen amplias salidas laborales. Ante esto, TECH ha puesto

en marcha esta titulacion, con el objetivo de potenciar tus habilidades y permitir tu
incursion en este sector.

El Master Profesional en Robdtica te
capacita para ejercer como técnico
en robotica en empresas dedicadas
a la creacion de inteligencia artificial”
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Esta titulacion, en definitiva, te convertira en un gran especialista preparado para

w
‘ . trabajar en alguno de los siguientes puestos:

L ]

+ Asistente de equipo de supervision de montaje y de mantenimiento de sistemas de
automatizacion industrial

+ Verificador de aparatos, cuadros y equipos eléctricos

+ Técnico en organizacion de mantenimiento de sistemas de automatizacion industrial
+ Técnico de puesta en marcha de sistemas de automatizacion industrial

+ Proyectista de sistemas de control de sistemas de automatizacion industrial

+ Proyectista de sistemas de medida y regulacion de sistemas de automatizacion industrial

*

Proyectista de redes de comunicacion de sistemas de automatizacion industrial
+ Programador-controlador de robots industriales
+ Técnico en disefio de sistemas de control eléctrico

+ Disefador de circuitos y sistemas integrados en automatizacion industrial
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¢ Qué sere capaz de hacer al
finalizar el Master Profesional?

Una vez finalizado este Master Profesional, seras capaz de dominar todos los elementos
que forman parte del disefio y desarrollo de la robdtica para diversos sectores de trabajo.
Asi, obtendras conocimiento acerca de como crear un proyecto de realidad virtual y de
realidad aumentada para robdtica, a la par que manejaras los recursos necesarios para ello.

Desarrollar conocimiento especializado en el Uso de la
tecnologia de Robot Operating System

Determinar las aplicaciones de las técnicas avanzadas de
Inteligencia Artificial sobre Agentes Inteligentes

Desarrollar las técnicas de control mas avanzadas como el control
predictivo o control basado en aprendizaje automatico

Analizar los algoritmos centralizados y distribuidos para la
coordinacion de robots

060606
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Determinar las técnicas que permiten extraer informacion
a partir de datos de sensores

Reusar redes neuronales existentes en aplicaciones
nuevas usando transfer learning

Desarrollar proyectos de Realidad Virtual y de Realidad Aumentada

Determinar la expresividad éptima del robot atendiendo a
su funcionalidad y entorno y aplicar técnicas de analisis
emocional para adaptar su respuesta




05

Direccion del curso

Con la intencion de preservar una excelente calidad académica, este programa esta
impartido por expertos que poseen una amplia experiencia en el sector. Actualmente,
se encuentran trabajando activamente en este campo. Los materiales didacticos de los
que dispondras a lo largo de la titulacion estan elaborados por estos especialistas, por
lo que los contenidos que te ofreceran estaran completamente actualizados y seran

aplicables en el ambito laboral.

La titulacion es impartida por expertos que
poseen una amplia experiencia en el sector
de la robotica, por lo que los contenidos
son aplicables en el sector”
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Direccion del curso Cuadro docente

Dr. Ramon Fabresse, Felipe Dr. ifiigo Blasco, Pablo

. " Ingeniero de software en PlainConcepts
+ Ingeniero de Software Sénior en Acurable d b

_ , Fundador de Intelligent Behavior Robots
+ Ingeniero de Software en NLP en Intel Corporation ' . ) A
Ingeniero de robdtica en el Centro Avanzado de Tecnologias Aeroespaciales CATEC

+ Ingeniero de Software en CATEC en Indisys A
Desarrollador y consultar en Syderis

+ Investigador en Robdtica Aérea en la Universidad de Sevilla o - . R .
g Doctorado en Ingenieria Informatica Industrial en la Universidad de Sevilla

+ Doctorado Cum Laude en Robdtica, Sistemas Auténomos y Telerobética

i3 Universidad de Sevill Licenciado en Ingenieria Informatica en la Universidad de Sevilla
por la Universidad de Sevilla

- - > A e _ Master en Ingenieria y Tecnologia del Software
+ Licenciado en Ingenierfa Informatica Superior por la Universidad de Sevilla

D. Campos Ortiz, Roberto

+ Master en Robdtica, Automatica y Telematica por la Universidad de Sevilla
+ Ingeniero de Software. Quasar Scence Resources

+ Ingeniero de software en la Agencia Espacial Europea (ESA-ESAC)
para la mision Solar Orbiter

+ Creador de contenidos y experto en Inteligencia Artificial en el curso: “Inteligencia
Artificial: La tecnologia del presente-futuro” para la Junta de Andalucia. Grupo Euroformac

+ Cientifico en Computacion Cuantica. Zapata Computing Inc
+ Graduado en Ingenierfa Informatica en la Universidad Carlos IlI

+ Master en Ciencia y Tecnologia Informatica en la Universidad Carlos Il

D. Rosado Junquera, Pablo J.
+ Ingeniero Especialista en Robotica y Automatizacion

+ Ingeniero de Automatizacion y Control de 1+D en Becton Dickinson & Company

+ Ingeniero de Sistemas de Control Logistico de Amazon en Dematic

+ Ingeniero de Automatizacion y Control en Aries Ingenieria y Sistemas
Graduado en Ingenieria Energética y de Materiales en la Universidad Rey Juan Carlos
Master en Robotica y Automizacion en la Universidad Politécnica de Madrid

Master en Ingenieria en Industrial en la Universidad de Alcala
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Dr.

*

Jiménez Cano, Antonio Enrique
Ingeniero en Aeronautical Data Fusion Engineer

Investigador en proyectos europeos (ARCAS, AEROARMS y AEROBI)
en la Universidad de Sevilla

Investigador en Sistemas de Navegacion en CNRS-LAAS

Desarrollador del sistema LAAS MBZIRC2020

Grupo de Robdtica, Vision y Control (GRVC) de la Universidad de Sevilla

Doctor en Automatica, electronica y telecomunicaciones en la Universidad de Sevilla
Graduado en Ingenieria Automatica y Electronica Industrial en la Universidad de Sevilla

Graduado en Ingenieria Técnica en Informatica de Sistemas en la Universidad de Sevilla

. Alejo Teissiére, David

Ingeniero de Telecomunicaciones con especialidad en Robdtica

Investigador posdoctoral en los proyectos europeos SIAR y NIx ATEX en la Universidad
Pablo de Olavide

Desarrollador de sistemas en Aertec
Doctor en Automatica, Robdtica y Telematica en la Universidad de Sevilla
Graduado en Ingenieria superior de Telecomunicacion de la Universidad de Sevilla

Master en Automatica, Robotica y Telematica de la Universidad de Sevilla
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Dr. Pérez Grau, Francisco Javier Dr. Caballero Benitez, Fernando
+ Responsable de la Unidad de Percepcién y Software en CATEC + Investigador en el proyecto europeo COMETS, AWARE, ARCAS y SIAR
+ R&D Project Manager en CATEC + Licenciado en Ingenieria de Telecomunicaciones en la Universidad de Sevilla
+ R&D Project Engineer en CATEC + Doctorado en Ingenierfa de Telecomunicaciones en la Universidad de Sevilla
+ Profesor asociado en la Universidad de Cadiz + Profesor titular del Area de Ingenierfa de Sistemas y Automatica
+ Profesor asociado de la Universidad Internacional de Andalucia de la Universidad de Sevilla
+ Investigador en el grupo de Robética y Percepcion de la Universidad de Zdrich + Editor asociado de la revista Robotics and Automation Letters
+ Investigador en el Centro Australiano de Robdtica de Campo de la Universidad de Sidney Dr. Lucas Cuesta, Juan Manuel
+ Doctor en Robdtica y Sistemas Auténomos por la Universidad de Sevilla + Ingeniero senior de software y analista en Indizen — Believe in Talent
+ Graduado en Ingenieria de Telecomunicaciones e Ingenieria de Redes y Computadores + Ingeniero senior de software y analista en Krell Consulting
por la Universidad de Sevilla e IMAGINA Artificial Intelligence

Dr. Ramon Soria, Pablo + Ingeniero de software en Intel Corporation

+ Ingeniero de Visién Computacional en Meta + Ingeniero de Software en Intelligent Dialogue Systems

+ Team leader de Ciencia Aplicada e ingeniero sénior de Software en Vertical + Doctor en Ingenieria Electronica de Sistemas para Entornos Inteligentes por la
Engineering Solutions Universidad Politécnica de Madrid

+ CEOy fundador de Domocracy + Graduado en Ingenieria de Telecomunicaciones en la Universidad Politécnica de Madrid

+ Investigador en ACFR (Australia) + Master en Ingenierfa Electronica de Sistemas para Entornos Inteligentes en la Universidad

+ Investigador en los proyectos GRIFFIN y HYFLIERS en la Universidad de Sevilla Politcnica de Madrid

+ Doctor en Visién Computacional para Robatica por la Universidad de Sevilla

+ Graduado en Ingenieria Industrial, Robdtica y Automatizacion por la Universidad de Sevilla
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Plan de formacion

El programa de estudios de esta titulacion esta compuesto por 10 extensos modulos
con los que ahondaras en los elementos que conforman la creacion de la robética.

Asi, aprenderas como aplicar las mejores técnicas de reconocimiento del habla en los
robots interactivos. Los materiales didacticos que consultards a lo largo del itinerario
académico estan disponibles en formatos como el video, las lecturas complementarias
0 los resimenes interactivos.

Este programa dispone de un excelente
material didactico, presente en soportes
tan diferenciados entre si como el
video, las lecturas complementarias o
las clases magistrales”
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Médulo 1. Robética. Diseno y Modelado de Robots Modulo 3. La Robdética en la Automatizacion de Procesos

1.1.  Robdtica e Industria 4.0 Industriales

1.2.  Arquitecturas Hardware y Software de Robots 3.1.  Disefo de Sistemas Automatizados

1.3, Modelado Matematico de Robots 3.2.  Disefio eléctrico avanzado I: Automatizacion

1.4.  Cinematica y Dinamica de Robots 3.3.  Diseno eléctrico avanzado II: Determinismo y Seguridad

1.5, Modelado de Robots y Simulacion 3.4, Actuacion eléctrica

1.6.  Robots Manipuladores 3.5, Actuacion hidraulica y neumatica

1.7.  Robots Moviles Terrestres 3.6.  Transductores en la Robdtica y Automatizacion

1.8.  Robots Moviles Aéreos 3.7. Programacion y configuracion de controladores programables légicos PLCs
1.9.  Robots Moviles Acuaticos 3.8.  Programacion y configuracion de equipos en plantas industriales

1.10. Robots Bioinspirados 3.9.  Programacion y configuracion de equipos informaticos industriales

, . . e . . 3.10. Implementacion de Automatismos
Mdédulo 2. Agentes Inteligentes. Aplicacion de La Inteligencia §

Modulo 4. Sistemas de Control Automatico en Robotica

Artificial a Robots y Softbots

2.1. Agentes Inteligentes e Inteligencia Artificial 4.1, Andlisis y disefio de sistemas no lineales

2.2.  Conexion Cerebro-Algoritmo 4.2.  Disefio de técnicas de control para sistemas no lineales avanzados
2.3. Algoritmos de Busqueda en el Espacio de Soluciones 4.3.  Arquitecturas de Control

2.4.  Aprendizaje Automatico 4.4.  Control de movimiento para brazos robéticos

2.5, Aprendizaje Supervisado 4.5, Control de fuerza en los Actuadores

2.6.  Aprendizaje No supervisado 4.6.  Robots moviles terrestres

2.7.  Aprendizaje por Refuerzo 4.7.  Robots moviles aéreos

2.8.  Redes Neuronales Atrtificiales y Deep Learning 4.8.  Control basado en técnicas de aprendizaje automatico

2.9. Inferencia probabilistica 4.9.  Control basado en vision

2.10. De la Teoria a la Practica: Desarrollando un Agente Inteligente Robotico 4.10. Control predictivo
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Médulo 5. Algoritmos de Planificacion en Robots Mddulo 7. Sistemas de Percepcion Visual de Robots con

Aprendizaje Automatico

51.  Algoritmos de planificacion clasicos

5.2.  Elproblema de Planificacion de Trayectorias en Robots Méviles 7.1.  Métodos de Aprendizaje No Supervisados aplicados a la Visién Artificial

5.3.  Planificacion en Sistemas Robdticos de Alta Dimensionalidad 7.2.  Métodos de Aprendizaje Supervisados aplicados a la Vision Artificial

5.4.  Planificacién por Muestreo Optima 7.3. Redes Neuronales Profundas: Estructuras, Backbones y Transfer Learning

5.5. Implementacion Real de un Sistema de Planificacion de Movimientos 7.4, Vision artificial con Aprendizaje Profundo I: Deteccion y segmentacion

5.6. Coordinacion en sistemas multirobot I: Sistema centralizado 7.5, Vision artificial con aprendizaje profundo II: Generative Adversarial Networks

5.7.  Coordinacion en sistemas multirobot Il: Enfoques distribuidos | 7.6. Técnicas de aprendizaje para la Localizacion y Mapeo en la Robdtica Movil

5.8. Coordinacién en Sistemas Multirobot I1l: Enfoques distribuidos Il 7.7.  Inferencia bayesiana y modelado 3D

5.9. Teoria de planificacion por Decision 7.8.  Aplicaciones End-to-end de las Redes Neuronales Profundas

5.10. Sistemas de Planificacion de Aprendizaje por Refuerzo 7.9.  Tecnologias en la nube para acelerar el desarrollo de algoritmos de Deep Learning

, .. . .y ™ ) 7.10. Despliegue de Redes Neuronales en Aplicaciones Reales
Moadulo 6. Técnicas de Vision en Robética: Procesamiento P .

y Analisis de Imagenes Médulo 8. SLAM Visual. Localizacién de Robots y Mapeo

6. La Vision por Computador Simultaneo Mediante Técnicas de Vision Artificial

6.2.  Sensores Opticos para la Robdtica 8.1.  Localizacion y Mapeo Simultaneo (SLAM)
6.3.  Adquisicion de iméagenes 8.2.  Geometria Proyectiva

6.4. Geometria de las imagenes 8.3.  Filtros Gaussianos

6.5.  Herramientas matematicas 8.4.  Estéreo EKF-SLAM

6.6.  Preprocesamiento de imagenes 8.5, Monocular EKF-SLAM

6.7. Segmentacion de imagenes 8.6.  Deteccion de Cierres de Bucle

6.8.  Deteccion de Caracteristicas en la Imagen 8.7.  Graph-SLAM

6.9. Sistemas de Vision 3D 8.8.  Direct Visual SLAM

6.10. Localizacion basada en Vision Artificial 8.9.  Visual Inertial SLAM

8.10. Otras tecnologias de SLAM
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Mddulo 9. Aplicacién a la Robodtica de Tecnologias de Realidad

Virtual y Aumentada

9.1.  Tecnologias Inmersivas en la Robdtica

9.2.  Construccion de entornos virtuales

9.3.  Modelado de Robots en Entornos Virtuales

9.4.  Modelado de Dinamica y Cinematica de los Robots: Motores Fisicos Virtuales
9.5.  Plataformas, periféricos y herramientas mds usadas en el Realidad Virtual
9.6.  Sistemas de Realidad Aumentada

9.7. Metaverso: Entornos Virtuales de Agentes Inteligentes y Personas

9.8.  Creacion de Proyectos de Realidad Virtual para Robdtica

9.9.  Creacion de Proyectos de Realidad Aumentada para Robdtica

9.10. Teleoperacion de Robots con Dispositivos Moviles

Modulo 10. Sistemas de Comunicacion e Interaccion con Robots

10.1. Reconocimiento de Habla: Sistemas Estocasticos

10.2. Reconocimiento de Habla: Deep Learning

10.3. Reconocimiento de Habla: Prosodia y Efectos Ambientales

10.4. Comprension del Lenguaje Natural: Sistemas Heuristicos y Probabilisticos

10.5. Gestion de dialogo: Estrategias heuristico/probabilisticas

10.6. Gestion de didlogo: Estrategias avanzadas

10.7. Generacion de respuesta y sintesis de habla

10.8. Adaptacion y contextualizacion del didlogo

10.9. Robots e interacciones sociales: Reconocimiento, Sintesis y Expresion de Emociones
10.10. Robots e interacciones sociales: Interfaces Multimodales Avanzadas
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Metodologia

Nuestra institucion es la primera en el mundo que combina la
metodologia de los case studies con un sistema de aprendizaje 100%
online basado en la reiteracion, que combina elementos didacticos
diferentes en cada leccion.

Potenciamos los case studies con el mejor método de ensefianza
100% online: el Relearning.

TECH pone a tu disposicion un método
de aprendizaje que ha revolucionado

la Formacion Profesional y con el que
mejoraras tus perspectivas de futuro de
forma inmediata.

En TECH aprenderas con una metodologia vanguardista concebida learning
para capacitar a los profesionales del futuro. Este método, a la from atn
exper

vanguardia pedagogica mundial, se denomina Relearning.

Nuestra institucion es la Unica en habla hispana licenciada para
emplear este exitoso método. En 2019 conseguimos mejorar los
niveles de satisfaccion global de nuestros alumnos (calidad docente,
calidad de los materiales, estructura del curso, objetivos...) con respecto
a los indicadores del mejor centro educativo online en espafiol.
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Esta titulacion de TECH es un programa intensivo que te prepara para afrontar
todos los retos en esta area, tanto en el ambito nacional como internacional.
Tenemos el compromiso de favorecer tu crecimiento personal y profesional, la
mejor forma de caminar hacia el éxito, por eso en TECH utilizaras los case studies,
la metodologia de ensefianza mas avanzada y eficaz del mercado educativo.

El método del caso ha sido el sistema de aprendizaje mas utilizado por las mejores
escuelas de negocios del mundo desde que éstas existen. Desarrollado en 1912 para
que los estudiantes de Derecho no solo aprendiesen las leyes a base de contenidos
tedricos, el método del caso consistio en presentarles situaciones complejas reales

para que tomasen decisiones y emitiesen juicios de valor fundamentados sobre
como resolverlas.

Ante una determinada situacion, ;qué harias tU? Esta es la pregunta a la que te
enfrentamos en el método del caso, un método de aprendizaje orientado a la accion.
A lo largo del curso, te enfrentaras a multiples casos reales. Deberas integrar todos
tus conocimientos, investigar, argumentar y defender tus ideas y decisiones.
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En este programa tendras acceso a los mejores materiales educativos, preparados a conciencia para ti:

Material de estudio

Todos los contenidos didacticos son creados por los especialistas que van a impartir
el curso, especificamente para él, de manera que el desarrollo didactico sea realmente
especifico y concreto.

\V4

Estos contenidos son aplicados después al formato audiovisual que creara nuestra
manera de trabajo online, con las técnicas mas novedosas que nos permiten ofrecerte
una gran calidad, en cada una de las piezas que pondremos a tu servicio.

Clases magistrales

Existe evidencia cientifica sobre la utilidad de la observacién de terceros expertos.

El denominado Learning from an expert afianza el conocimiento y el recuerdo, y
genera seguridad en nuestras futuras decisiones dificiles.

Practicas de habilidades y competencias

Realizaras actividades de desarrollo de competencias y habilidades especificas en
cada area tematica. Practicas y dinamicas para adquirir y desarrollar las destrezas
y habilidades que un especialista precisa desarrollar en el marco de la globalizacion
que vivimos.

Lecturas complementarias

Articulos recientes, documentos de consenso, guias internacionales... En nuestra
\l/ biblioteca virtual tendras acceso a todo lo que necesitas para completar tu capacitacion.
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Case Studies

Completaras una seleccion de los mejores case studies de la materia. Casos
presentados, analizados y tutorizados por los mejores especialistas del
panorama internacional.

Restmenes interactivos

Presentamos los contenidos de manera atractiva y dinamica en pildoras multimedia
que incluyen audio, videos, imagenes, esquemas y mapas conceptuales con el fin de
aflanzar el conocimiento.

Este sistema exclusivo educativo para la presentacion de contenidos multimedia fue
premiado por Microsoft como “Caso de éxito en Europa”.

Testing & Retesting

Evaluamos y reevaluamos periodicamente tu conocimiento a lo largo del programa.
Lo hacemos sobre 3 de los 4 niveles de la Piramide de Miller.
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Titulacion

El Master Profesional en Robotica garantiza, ademas de la capacitacion mas rigurosa 'y
actualizada, el acceso a un titulo de Master Profesional expedido por TECH.

Tras la superacion de las evaluaciones, el alumno recibira por correo postal con acuse
de recibo su correspondiente Titulo de Master Profesional emitido por TECH.

El titulo expedido por TECH expresara la calificacion que haya obtenido en el Master
Profesional, y reunira los requisitos comunmente exigidos por las bolsas de trabajo,
oposiciones y comités evaluadores carreras profesionales.

Titulo: Master Profesional en Robética
Modalidad: Online
Horas: 1.500

formacion
» profesional

Otorga el presente

DIPLOMA

con documento de identificacién n°

Por haber superado con éxito y acreditado el programa de

MASTER PROFESIONAL

en
Robdtica

Se trata de un titulo propio de esta institucion equivalente a 1.500 horas,
con fecha de inicio dd/mm/aaaa y fecha de finalizacién dd/mm/aaaa.

TECH es una Institucién Particular de Educacion Superior reconocida
por la Secretaria de Educacion Publica a partir del 28 de junio de 2018.

e

Mariola Ibafiez Dominguez
Directora

A 17 de junio de 2020
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Master Profesional
Robdtica

Modalidad: Online

Titulacion: TECH Formacion Profesional
Duracion: 12 meses

Horas: 1.500



Master Profesional
Robotica

Q
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